
システム制御理論入門 演習問題[2-1]  

図は磁気浮上車を簡単に模擬したものである。  
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となることを適当な仮定のもとで導出せよ。次にこのシステムを記述する非線形

状態方程式を求め、適当な近傍で近似せよ。 

（解答）  
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運動方程式：𝑀𝑥̈ = 𝑀𝑔 −
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𝑓(𝑢,𝑥)をテーラー展開すると  
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